
511.015 Physik M

6. Punktmechnik

19 Okt. 2018



Punktmechanik

r v F


a



Punktmechanik

r v F


drv
dt


 dva

dt



F ma
 

a



Punktmechanik

r v F


a
drv
dt


 dva

dt



0

0( ) ( ') ' ( )
t

t

r t v t dt r t 
  

0

0( ) ( ') ' ( )
t

t

v t a t dt v t 
  

F ma
 

Fa
m










Harmonische Bewegung

 cos 2x A ft

Radiant



Harmonische Bewegung

 2 sin 2dx fA ft
dt

  

 cos 2x A ft

   
2

2
2 2 cos 2d x f A ft

dt
  

     2 22 cos 2 2xF ma m f A ft m f x      

2
xF f

Radiant

Lineare Federkraft:
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